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tragi, hcispiclswcisc seehs iterance Rctcrcnzkorpcr. die in 
glerchcr Wcisc wic tier Relcren/lorper 12 Tcil eines Navi- 
gatiorKsysirmcs sind. hcispiclswcisc konncn die Relcrenz- 
I or per 17 reflekliercndc Viae hen scin. Ubcr dieses Navigali- 
onssvslcni kann die I ,a«e und Oricnltcrun" dcr Refcren/kor- s 
per 17 tind damii des Halters 16 im Ratim bcsttmmi we r den, 
glcichzcilig lassen sich iibcr die Ncigungsscnsoren 5. 6 und 
den Magncifcldscnsor 11 aueh Daien iibcr die 1-age tier Vi». 
richtung 1 im Raum gewinnen, und diese MeBdaicn k<>nncn 
in dcr !>Jtcnvcrarboilungsaolage mileinandcr verglichcn io 
wcrden. so daB Korrekiurcn von olTcnsichllich Ichlcrhaftcn 
oder anslallcndcn McBcrgcbnisscn moglich sind. 
I 0035 1 Das Ausfuhrungsbeispicl der Mj». 4 entsprichl item 
tier Fig. 3 fasi vojlstandig. einandcr cntsprechende Teile Ira- 
gen dahcr dicsclhcn Bc/ugy/eichen. Beim Ausftihrungsbci- t5 
spiel tier Fij>. 4 fchll der Magnet fcldsensor, so daB lediglich 
iibcr zwei Ncifunpssensoren 5. 6 die l^agc *ler Vorricblung 1 
gegeniiber deni Cravilationsfcld I'eslslcllbar isl, niehl abcr 
gegeniiber dew umgebemlen Magnetfcld. 
10036) Die Vonichlung 1 kann bet alien Anwendungcn. 20 
also an Geraien. InslrumcMen, Jniplantatcn, Kdrperteilen 
etc. unlersvhicdlichc Ausgestallungcn annchmcn, wie sic in 
den Fig. 1 bis 4 bcispielbafl dargestellt sind, es isl also ohnc 
wcilercs moglich. die untcrschiedlichen Ausgesialtungen 
und iJie unicrschiedlicben AiiwendujigsJalle naeli Bedarf 25 
mitcinandcr zu kombinicrcn. 

1 0037] Oic Signaliibertragung von der V>rriehtung 1 y.ur 
Daienvcrarbeiiungseinrichlung muB auch niehl nolwemiiti 
iiber cine Verbindungsleilung 13 crfolgen, sondcrn cs isl 
voricilhafi. diese Signalubcrtragung drahtlos vomjnehmen, 30 
dadurch wird die Handhabungdcs Gegcnstandcs erleichierl. 
an dem die Vorricblung 1 befesiigi isl. 

Pal enl a nspr iiche 

1 . Vorricblung zur Bcsriimnung der Position eines me- 
dizinischen Instrumentes oder Gcrales odcr eines Kor- 
pericils, dadurch gekennzejehnct 7 daB sie mindcsicns 
zwei Ncigungsscnsoren (5, tf) umfaBt, die niehl parallel 
zueinander angcordncl sind. 40 

2. Vorricblung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichneL daB die Ncigungsscnsoren (5, 6) so angcord- 
ncl sind. daB sie die Neigung der \forrichtung (1) in 
senkrecht aufeinandcrslehenden Richtungcn cnnilteln. 

3. Vorricblung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 45 
kennzeichncl, daB sic eincn drilten Neigungssensor (7) 
umfaBt, dcr zu jlcn bciden anderen Ncigungsscnsoren 
(5, 6) niebl parallel angeordnet isl. 

. 4. Vorricblung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichncl, daB der drittc Neigungssensor (7) senkrechi 50 
zur Richlnng der anderen beiden Ncigungsscnsoren (5, 
6) angeordnet ist. 

5. Vorricblung nach einem der voranstehenden An- 
spruche, dadurch. gekennzeichnct, daB sic cinen Ma- 
gnctfcldsensor (11) umfaBt, der die Richlung eines die 55 
Vonrichiung (1) umgebenden Magneifeldes bestirnrnt. 

6. Vorricblung nach eincm dcr voranstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeicbnet, daB sie einen akliven 
odcr passiven Refcjcnzkorper (12) tragi, (lessen Posi- 
tion iibcr ein Navigationssyslem fcststellbar ist. 60 

7. Vorricblung nach einem der Ansprucbc 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB sic cinen Satz von akliven 
odcr passiven Referenzkorpcrn (17) tragi, dercn Posi- 
lion fiber ein Navigaiionssyslem fcststellbar ist. 

8. Vorrichtung nach eincm dcr voranstehenden An- 65 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Ncigungs- 
scnsoren (5, 6, 7) und gegebenenfalls dcr Magnctfeld- 
sensor (11) uber cine Signalubertragungsstrccke mil ci- 



ner Daienverarbeilungscinrichiiing verhunden sind. die 
aus den ubenuitleltcn Signalcn *ler Sensorcn (5. 6. 7 ; 
11) die Neigung der Vorrichmng (1) relaiiv zum (>avi> 
lalionstcld und gegebenenfalls relaiiv znni uni»cbcn- 
den Magnelfeld bcslmtmr. 

9. V»)rrichiung nach Anspruch K. dadurch gckenn- 
/eichnei. daB die Signaluberiragungssirccke cine Uber- 
iragungslciiung 03) umi aBi. 

10. Vorricblung nach Anspruch 8. dadurch gekenn- 
zeichnel. daB die Signalubcriragungsstxccke Scrnlcr 
und Mniplangcr umfaBt. die die Signalc drahllos zwi- 
schen sich iiberlragen. 
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